
 

冯春，博士研究生、副教授，硕士生导师。2013 年毕业于南京航空航天大学机械

电子工程系，获工学博士学位。研究方向为：机器视觉、深度学习、机器人定位抓取 

 科研项目 

（1）面向冗余双臂工业机器人视觉系统的 CGA 处理器研究-江苏省自然科学基金

青年项目 

（2）上料及焊接自动化系统设计开发-江苏省产学院合作项目 

（3）与环境交互下旋翼飞行机器人刚柔耦合动力学与抗干扰控制研究-江苏省自

然科学基金青年项目 

 代表性论文 

（1）双足机器人步态控制的深度强化学习方法，计算机集成制造系统，2021 年

8 月 

（2）基于 RGB-D 相机的球体三维重建及定位方法研究，机电工程，2019 年 5 月 

 授权发明专利 

（1） 基于双目的双排滚针轴承缺针检测方法，2023 年 10 月 

（2） 基于单目的双排滚针轴承缺针检测方法，2022 年 12 月 

（3） 基于多特征融合的嵌入式视觉伺服控制方法，2020 年 2 月 

 联系方式：Email：chun0471@163.com 


