
 

陈勇将，工学博士，常州工学院副教授，硕导。2009 毕业于南京林业大学机械设计

与理论专业，获硕士学位。2014 年毕业于东南大学机械制造及其自动化专业，获博士学

位。主要从事机械系统动力学分析、测试与控制方面的研究。以第一作者在发表论文 24

篇(其中 SCI 检索论文 4 篇，EI 检索论文 4 篇)，撰写专著 1 本、教材 1 本，授权发明专

利 8 项，主持 2 项省部级项目，2018 年获江苏省“双创计划”资助人选。 

科研项目 

 科研项目名称—项目类别 

(1)2019.7-2020.10 基于虚拟梯度材料的滚珠丝杠螺母结合部非轴对称建模 中国博

士后科学基金面上项目 主持 

(2)2018.7-2019.6 龙门数控机床虚拟材料结合部动力学参数化建模方法研究 江苏

省博士后科研资助项目 主持 

(3)2015.7-2017.6 基于 SVM 的精密滚珠丝杠副预紧力损失评估与预测 江苏省高校

自然科学研究面 主持 

 代表性论文 

(1)chen  Y,  Tang  W.  Dynamic  contact  stiffness  analysis  of  a  

double-nut  ball  screw  based  on  a quasi-static method[J]. Mechanism & Machine 

Theory, 2014, 73(2):76-90(SCI 检索). 

(2)Yongjiang  Chen  Y,  Tang  W.  Determination  of  contact  stiffness  in  

ball  screws  considering variable contact angles[J]. ARCHIVE Proceedings of the 

Institution of Mechanical Engineers Part  C  Journal  of  Mechanical  Engineering  

Science  1989-1996  (vols  203-210),  2014, 228(12):2193-2203(SCI 检索). 



(3)Yongjiang Chen,Wencheng Tang.Nonlinear Dynamics Behaviors of Ball Screws with 

Preload Considered[J]. Advanced Materials Research，2012，510：304-309(SCI 检索). 

(4)Chen, Y., Zhao, J., Yuan, C. et al. Analysis of contact characteristics of ball screws 

under the combined   loads   considering   non-uniform   load   distribution.   J   

Mech   Sci   Technol   37, 1613–1621(2023) (SCI 检索). 

 授权发明专利 

(1)陈勇将. 一种电解磨削加工过程在线监测方法:, CN 104722863 B[P]. 2017. 

(2)陈勇将. 一种滚珠丝杠副预紧力损失可调整和测量装置及其实验台:, CN 

104368967 A[P]. 2015. 

(3)陈勇将. 一种高速滚珠丝杠副的动刚度研究实验台及测量方法:, 

CN104048828A[P]. 2014. 

(4)陈勇将. 一种滚珠丝杠副预紧力损失可实时监测的方法:, CN 105181326A [P]. 

2015 

 联系方式：Email：chenyongjiang233@qq.com，办公电话：13616116573 


